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Mise en ceuvre de du Moby Crea
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1 Initialisation

1. Le systéme est pilotable sur son pupitre
de commande,
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2. Plusieurs interfaces sont disponibles pour
piloter le moby Crea :
— Pilotage en vitesse (horizontal ou
vertical),

. Moby Crea
@ Asservissement horizontal
(& Asservissement position
@ Asservissement vertical

numéro en général)

— Pilotage en position, Mesures
— Mesures (les mesures sont faites
sur le systéme en fonctionnement
normal).
T —
3. Sélectionner le Port Série (le plus grand | ™5™ ="
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Mise en ceuvre de du Moby Crea

2 Pilotage en vitesse
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4. Le pilotage peut se faire en Boucle Ou- | == oo e |
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5. Ou bien a l'aide d'un asservissement
(Boucle Fermée) Correction P
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6. Ou bien a laide d’'un asservissement | e —
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(Boucle Fermée) Correction PID
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3 Pilotage en position
. . 5] assenvssement_position Moby-CREA V1.05.vi |E=3 e =)
7. Le pilotage avec un asservissement en | [“Jie T &

position,
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4 Mesures

8. Mesures sur le systéme en fonctionne- | [ oo = =™ =]

ment normal
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Consigne du moteur veticl
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Vol verticale 676 | (Vo) horizontale 619

Finde course  in de course
Vetical | Horiontal

Vitesse (rads)

Encugy Vert Encuggy Hor
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Vitesse de rotation Verticale (rad/s)
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